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I. CZESC OGOLNA
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowg instalacji wentylacji mechanicznej nawiewno-wywiewnej dla potrzeb
sali gimnastycznej przy Szkole Podstawowej nr 18 w Rybniku.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna wraz z przedmiarem robot stanowi podstawe przygotowania oferty
przetargowej na realizacj¢ robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan zawartych
w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robot i konstrukcji
drugorzedowych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe
wymagania bedg spelnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia
1 przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

1.2.1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA
Stownik zamoéwien (kody CPV):

45232460-4 Roboty sanitarne

45330000-9 Hydraulika i roboty sanitarne

45321000-3 Prace dotyczqce wykonania izolacji termicznej

1.3. OZNAKOWANIE STWiORB

Nr ST OPIS

ST.01 Budowa instalacji wentylacji mechaniczne;j

1.3.1. ZAKRES RZECZOWY ROBOT

Zakres rzeczowy robdt:

® roboty zwigzane z wykuciem otworéw montazowych w elewacjach zachodniej i wschodniej
sali gimnastycznej dla potrzeb montazu aparatéw nawiewno-wywiewnych,

® montaz aparatow nawiewno-wywiewnych na uchwytach systemowych,

® roboty instalacyjne zwigzane z montazem kanaléw wentylacyjnych systemowych (czerpnie
1 wyrzutnie) na elewacjach zachodniej i wschodniej sali gimnastycznej,

® roboty instalacyjne zwigzane z wykonaniem instalacji grawitacyjnej odprowadzenia
skroplin na odcinku od tac ociekowych do ujscia na zewnatrz budynku, na grunt; przewody
skroplin prowadzone po zewnetrznej elewacji budynku pod warstwa docieplenia,

= wykonanie instalacji doprowadzajacej czynnik grzewczy z rozdzielaczy w kotlowni
gazowej do aparatow grzewczo-wentylacyjnych,

= roboty instalacyjne zwigzane z wykonaniem zasilenia elektrycznego aparatéw grzewczo-
wentylacyjnych i sterowania aparatami,

= roboty zwigzane z regulacja i uruchomieniem instalacji wentylacji,

® roboty budowlane i malarskie odtworzeniowe.



1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnosé z
dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami nadzoru inwestycyj-
nego. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone do zabudowy materialty winny by¢ w pelni
zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.

Dokumentacja techniczna, specyfikacje techniczne 1 dodatkowe dokumenty dostarczone przez
Inwestora stanowig czes¢ kontraktu. Wszystkie wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym
z tych dokumentow sg dla Wykonawcy obowiazujace i stanowia czes$¢ catej dokumentacji. W
przypadku niezgodnosci robot lub materialéw z dokumentacja techniczng lub specyfikacjami
technicznymi i jezeli spowoduje to obnizenie jakosci robdt, Wykonawca wymieni taki material
1 powtdrnie wykona roboty na wilasny koszt.

1.4.1. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
umowy az do zakonczenia i ostatecznego odbioru robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy
nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w cene umowna.

1.4.2. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca zapozna si¢ 1 bedzie stosowat w czasie wykonania robdt wszystkie przepisy doty-
czace ochrony srodowiska. Wykonawca powinien przedsiewzia¢ czynnosci w celu minimali-
zacji przypadkowego skazenia otaczajacego terenu stosujac przyjazne dla sSrodowiska maszyny,
urzadzenia i technologie.

W trakcie wykonywania rob6t Wykonawca powinien:

- zapobiega¢ przedostawaniu si¢ na tereny sasiednie materialéw, odpadow, nieczystosci i blota
- znac 1 stosowac przepisy odnoszace do ochrony srodowiska przed nadmiernym hatasem

- zarzadzac i specjalnie dba¢ o gospodarke MPS

- zapobiegac 1 zabezpieczaé przeciw skazeniu powietrza pylami i gazami

- zapobiegac 1 zabezpieczaé przeciw skazeniu wod plynacych i stojacych pytami i truciznami
Wszystkie koszty mozliwych szkoéd wyniktych z nieprzestrzegania tych warunkéw, a takze kary
nalozone przez wtasciwe wladze beda ponoszone przez Wykonawceg.

1.4.3. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca winien przestrzega¢ wszystkich przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wyko-
nawca winien utrzymywac caly wymagany i potrzebny sprzgt przeciwpozarowy w dobrym sta-
nie technicznym w biurach, magazynach i pojazdach jak réwniez na calym placu budowy.
Materiaty tatwopalne winny by¢ skladowane zgodnie z wlasciwymi przepisami i chronione
przed dostepem o0sdb obcych. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie szkody wyrza-
dzone przez ogien spowodowane w zwigzku z realizacja zadania.

1.4.4. MATERIALY NIEBEZPIECZNE I TRUJACE

Wszystkie materialy wykazujace szkodliwosé dla srodowiska nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie jest dopuszczalne uzycie materialow radioaktywnych przekraczajacych normy dopusz-
czalne, okreslone w odpowiednich normach. Materialy odpadowe winny posiadaé certyfikaty
wydane przez upowaznione organizacje okreslajace jednoznacznie ich neutralny wptyw na $ro-
dowisko. Materiaty bedace niebezpieczne jedynie w czasie wykonywania robot, co zanika po



ich zabudowaniu ( np. materiaty pylace) moga by¢ uzyte pod warunkiem spetnienia technolo-
gicznych warunkow uzycia. Wykonawca winien uzyska¢ zezwolenie na ich uzycie od odpo-
wiednich wladz publicznych, jezeli tego wymagaja odpowiednie przepisy.

1.4.5. WARUNKI BEZPIECZENSTWA I HIGIENY PRACY

W trakcie wykonywania robot Wykonawca winien zachowywa¢ wszelkie warunki BHP. W
szczegdlnosci Wykonawca winien zwraca¢ uwage na wszelkie niebezpieczne 1 szkodliwe dla
zdrowia 1 zycia warunki zwigzane z pracami kontraktowymi. Wykonawca winien utrzymywac
wszelkie zabezpieczenia, sprzet 1 ubrania robocze dla personelu na budowie jak rowniez za-
pewnié bezpieczenstwo publiczne.Uwaza sie, ze wszelkie koszty zwigzane powyzszych robdt
1 zabezpieczen sa wlaczone do ceny umownej i nie beda oddzielnie fakturowane.

2. MATERIALY ]
2.1. ZRODLA POZYSKANIA MATERIALOW

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z postano-
wieniem umowy. Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny by¢ zgodne z oznaczeniami
na rysunkach i wykazach materialowych oraz musza spetnia¢ standardy okreslone w przyto-
czonych normach. Powinny posiada¢ odpowiednie certyfikaty i1 aprobaty techniczne lub $wia-
dectwa badan laboratoryjnych oraz uzyska¢ aprobate Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robot,
w ktorych znajduja sie nie zbadane i1 nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem.Materialy stosowane do montazu powinny mie¢:
e oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze
zharmonizowang normg europejska wprowadzona do zbioru Polskich Norm, z
europejska aprobata techniczng lub krajowa specyfikacja techniczng panstwa
czlonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang
przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, lub
e deklaracje¢ zgodnosci z uznanymi regulami sztuki budowlanej wydana przez
producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobéw majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia 1 bezpieczenstwa okreslonym przez Komisje
Europejska, lub
e oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sg to wyroby nie podlegajace
oznakowaniu CE, dla ktoérych dokonano oceny z Polska Norma lub aprobata techniczna.

Zastosowane materialy i urzadzenia musza pochodzi¢ z krajow Unii Europejskiej.
2.2. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM JAKOSCIOWYM

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane materiaty, Wyko-
nawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca winien zapewni¢, aby wszystkie czasowo sktadowane materialy, az do czasu ich
zabudowy byly chronione przed zanieczyszczeniem, utrzymywaty pozadang jako$¢ i wlasnosci
oraz byly przez caly czas dostepne do kontroli przez Inspektora. Miejsca tymczasowych skta-
dowisk beda umiejscowione w obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z Wtascicie-
lem terenu, lub w uzasadnionych przypadkach poza placem budowy w magazynach Wyko-
nawcy.



2.4. CERTYFIKATY I OSWIADCZENIA

Inspektor moze dopusci¢ do wbudowania tylko te materiaty, ktore spelniaja wszystkie wyma-
gania specyfikacji technicznej i1 ktore posiadaja:
a) s$wiadectwo zgodnosci z wymaganiami technicznymi na bazie Polskich Norm lub
innych rownowaznych dokumentow,
b) deklaracje zgodnosci z Normami Polskimi lub innymi réwnowaznymi dokumentami w
zakresie materialow nie objetych Polskimi Normami.
Dokumenty powyzsze winny dotyczy¢ kazdej dostarczonej do zabudowania partii materiatow.
Wytworcy winni zalaczy¢ te dokumenty do ich produktéw. Wszelkie materiaty lub produkty
nie spetniajace powyzszych ustalen beda odrzucone.

2.5. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ zastosowania roznych rodzajow
materialéw do wykonania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca powiadomi o zamia-
rze zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inwestora.

3. SPRZET

Sprzet 1 maszyny niezbgdne lub zalecane do wykonania rob6t budowlanych musza by¢
sprawne technicznie, nie powodujace zagrozenia dla zycia lub zdrowia obslugujacych.
Nalezy uzywacé narzedzi i sprz¢tu ktory zapewni odpowiednig jakos¢ wykonanych robot.

Przy wykonywaniu prac montazowych stosowaé narzedzia zalecane przez producentéw mate-
rialéw 1 urzadzen oraz zgodnych z technologia wykonania np. zgrzewarki do zgrzewania poli-
fuzyjnego, prasy elektryczne, gietarki. Sprzet i maszyny muszg by¢ zaakceptowane przez in-
spektora nadzoru. Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentow potwierdzajacych do-
puszczenie sprzg¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Dojazd do placu budowy odbywac¢ si¢ bedzie droga publiczng. W przedmiotowych robotach
brak jest wymagan szczegdlnych co do transportu. Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu. W czasie transportu materiat nie moze ulec uszkodzeniu. Transport rur
powinien by¢ wykonany pojazdami o odpowiedniej dlugosci, tak by wolne konce wystajace
poza skrzynie tadunkowa nie byto dluzsze niz 1,0m. Jezeli rury sa przewozone luzno to ich to
ich stos na samochodzie nie moze by¢ wyzszy niz 1m. Wykonawca jest zobowigzany do stoso-
wania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ i wlasciwo-
$ci przewozonych towaréw. Srodki transportu wiezdzajace na droge publiczng z budowy nie
moga jej zanieczyszcza¢. Kota samochoddéw, nalezy oczysci¢ z zanieczyszczen np. blota.
Wszystkie materialy musza by¢ transportowane zgodnie zaleceniami producenta.

5. OBMIAR ROBOT

Przedmiar robot zostal opracowany na bazie katalogow nakladow rzeczowych zgodnie z
zasadami podanymi w KNR i KNNR. Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wyko-
nanych roboét, zgodnie z dokumentacjg projektowa i dotaczonymi do niej specyfikacjami tech-
nicznymi, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiar nalezy wykonywac z godnie z za-
sadami kosztorysowania.



Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o za-
kresie obmierzonych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wy-
niki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie oferto-
wym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich
robot.

6. ODBIOR ROBOT ,
6.1. RODZAJE ODBIORU ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujagcym odbiorom:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi przewodoéw kominowych, instalacji 1 urzadzen technicznych,
c¢) odbiorowi czesciowemu,
d) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
e) odbiorowi pogwarancyjnemu po uplywie okresu gwarancji i rekojmi.

6.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykona-
nych robdt oraz ilosci tych robét , ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

6.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci rob6t. Odbioru czescio-
wego robdt dokonuje si¢ dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych wg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

6.4. ZASADY ODBIORU OSTATECZNEGO ROBOT

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci. Odbidr ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia
dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 6.4.1. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru, Wykonawcy i Uzytkow-
nika. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych
dokumentéw, wynikdéw badan i pomiaréw oraz ocenie wizualne;.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trak-
cie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwlaszeza
w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robo6t poprawkowych. W przypadkach nie wy-
konania wyznaczonych robot poprawkowych lub uzupelniajacych w poszczegdlnych elemen-
tach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy ter-
min odbioru ostatecznego.



6.4.1. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO (KONCOWE)

Podstawowym dokumentem jest protokol odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujace dokumenty:

protokoty odbiorow robdt ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

protokoty odbioréw czesciowych (proby szczelnosci, malowanie, odbior kominiarski),
recepty 1 ustalenia technologiczne,

wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa.
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6.5. ODBIOR POGWARANCYJNY PO UPLYWIE OKRESU REKOJMI I GWARAN-
CJ1

Odbioér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych
robot zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie rekojmi 1 gwarancji. Odbior
po uplywie okresu regkojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu.

7. DOKUMENTY BUDOWY

a) Dziennik budowy

Zgodnie z odpowiednimi przepisami Wykonawca jest zobowiazany prowadzi¢ od dnia rozpo-
czecia robot Dziennik Budowy. Dziennik Budowy wraz z zalacznikami sa na budowie stale
dostepne. Spos6b prowadzenia i wymagania dotyczace zawartosci tych dokumentow sg zawarte
w stosownych przepisach.

b) Dokumenty kontroli jakosci:

- Ksigga zapewnienia jakosci

- Receptury budowlane

- Swiadectwa i aprobaty techniczne

Dokumenty powyzsze beda zalaczone do protokoldw odbioru robét.

c) Dokumentacja techniczna zawierajaca:

- Dokumentacje projektowa

- Specyfikacje techniczne

- Obliczenia Wykonawcy

- Instrukcje 1 podreczniki

- Aktualne wydania przywolanych Polskich Norm lub rownowazne

d) Inne dokumenty Budowy:

- Zgloszenie robot

- Protokot przejecia placu budowy

- Protokoty z narad

- Korespondencja wychodzaca i przychodzaca

- Umowy, uzgodnienia, wlacznie z umowami z osobami trzecimi.

e) Sposob przechowywania dokumentow Budowy.



Dokumenty Budowy winny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu zabezpieczo-
nym przed uszkodzeniem, utratg badZ kradzieza. Wszystkie dokumenty winny by¢ stale do-
stepne dla Inspektora Nadzoru i Inwestora.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawe i warunki ptatnosci okresla¢ bedzie umowa zawarta z Wykonawca.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
9.1. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Podstawowe dokumenty odniesienia stanowig projekt budowlano-wykonawczy, przedmiary
robot 1 niniejsza specyfikacja techniczna.

9.2. NORMY I AKTY PRAWNE

[1] PN-93/C-04607 ,,Woda w instalacjach ogrzewania. Wymagania i badania dotyczace jakosci
wody”. lub réwnowazne

[2] PN-80/H-74219: ,,Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogoélnego zastosowania”.
lub rownowazne

[3] PN-79/H-74244: , Rury stalowe ze szwem przewodowe”. lub rGwnowazne

[4] PN-EN 1057:1999 ,,Rury miedziane okragte bez szwu do wody i1 gazu stosowane w insta-
lacjach sanitarnych i ogrzewania”. lub rownowazne

[5] Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. z p6Zn. zmianami

[6] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (z p6zniejszymi zmia-
nami) (Dz.U. Nr 75 z 2002 r., poz.690).

[7] Katalogi techniczne producentéw z wymaganiami i zaleceniami stosowania urzadzen i po-
zostalych elementdw instalacji wodociggowe;j i kanalizacyjnej wykorzystanych przy projekto-
wanym remoncie.

[8] Ptuciennik M., Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji ogrzewczych, lub réw-
nowazne

[9] Wymagania techniczne COBRTI INSTAL, Zeszyt 6, Warszawa 2003 r. lub rownowazne
[10] Inne dokumenty istotne dla projektowanych robot.

[11] PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja. Terminologia, lub réwnowazne

[12] PN-B-03434:1999 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Podstawowe wymagania i bada-
nia, lub rébwnowazne

[13] PN-B-76002:1999 Wentylacja. Polaczenia urzadzen, przewodow i ksztattek wentylacyj-
nych blaszanych, lub rownowazne

[14] PN-73/B-03431 Wentylacja mechaniczna w budownictwie. Wymagania, lub rownowazne
[15] PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Szczelnos¢é. Wymagania i badania, lub
rOwnowazne

[16] PN-ISO-5221:1994 Rozprowadzenie i rozdzial powietrza. Metody pomiaru strumienia,
lub rownowazne

[17] PN-78/B-10440 Wentylacja mechaniczna. Urzadzenia wentylacyjne. Wymagania i bada-
nia przy odbiorze. lub rownowazne
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ST.01. BUDOWA INSTALACJI WENTYLACJI
MECHANICZNEJ
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I. CZESC SZCZEGOLOWA
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ I ZAKRES INWESTYCJI

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowg instalacji wentylacji mechanicznej nawiewno-wywiewnej dla potrzeb
sali gimnastycznej przy Szkole Podstawowej nr 18 w Rybniku.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna wraz z dokumentacja projektowa budowlang i wykonawcza stanowi
podstawe przygotowania oferty przetargowej na realizacje robdt wymienionych w pkt. 1.1.
Odstepstwa od wymagan zawartych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych roboét 1 konstrukeji drugorzedowych o niewielkim znaczeniu, dla ktoérych
istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie doswiadczenia i1 przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. PRZEDMIOT I ZAKRES R()BOT
1.3.1. ZESTAWIENIE OBIEKTOW

Obiekty, w ktérych realizowane beda projektowane roboty instalacyjne:
e sala gimnastyczna przy Szkole Podstawowej nr 18 w Rybniku.

1.3.2. ZAKRES I RODZAJ ROBOT BUDOWLANYCH
W zakres przedmiotowej inwestycji wchodza nastepujace rodzaje robot:

® roboty zwigzane z wykuciem otworow montazowych w elewacjach budynku dla potrzeb
montazu aparatow nawiewno-wywiewnych,

®  montaz aparatdéw nawiewno-wywiewnych na uchwytach systemowych,

= roboty instalacyjne zwigzane z montazem kanaléw wentylacyjnych systemowych (czerpnie
1 wyrzutnie) na elewacjach segmentu sali gimnastycznej,

= roboty instalacyjne zwigzane z wykonaniem instalacji grawitacyjnej odprowadzenia
skroplin na odcinku od tac ociekowych do ujscia na zewnatrz budynku, na grunt; przewody
skroplin prowadzone po zewngtrznej elewacji budynku pod warstwa docieplenia,

® wykonanie instalacji doprowadzajacej czynnik grzewczy z rozdzielaczy w kotlowni
gazowej do aparatow grzewczo-wentylacyjnych,

® roboty instalacyjne zwigzane z wykonaniem zasilenia elektrycznego aparatow grzewczo-
wentylacyjnych i sterowania aparatami,

® roboty zwigzane z regulacja i uruchomieniem instalacji wentylacji,

= roboty budowlane i malarskie odtworzeniowe.

1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe sg powszechnie znane i zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi pol-

skimi normami, Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robo6t oraz literaturg tech-
niczng. lub rownowazne
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II. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH
2.1.APARATY NAWIEWNO-WYWIEWNE

Dla potrzeb zwentylowania sali gimnastycznej projektuje si¢ zastosowanie czterech aparatow
wentylacyjnych nawiewno-wywiewnych $ciennych, z odzyskiem ciepta, wyposazonych w na-
grzewnice wodne. Podstawowe parametry techniczne zastosowanych urzadzen:

e zasieg strumienia powietrza: 15 m (przy Vg=0,2 m/s)
e regulacja wydajnosci bezstopniowa: 150-1200 [m*/h]
(nawiew/wywiew)
filtr klasy EU4
e poziom ci$nienia akustycznego: 49 [dB(A)]
parametry elektryczne:
o zasilanie elektryczne: 230V/50Hz
o max pobor pradu: 1,9A
o max pobor mocy: 0,42 kW
e dwustopniowy odzysk ciepta wwymienniku
krzyzowym, sprawnos¢ odzysku ciepta: 75,8 [%]
moc odzysku: 11,0 [kW]

zabezpieczenie przeciwzamrozeniowewymiennika odzysku ciepta poprzez
zmniejszenieobrotow wentylatorownawiewnych

e zabezpieczenie przeciwzamrozeniowewodnego wymiennika ciepta poprzez pomiar temp.
nawiewanegopowietrza i czynnikaczujnikiem PT-1000

e nagrzewnica wtorna wodna

e nominalna moc grzewcza (60/40°C): 6,0 kW
e masa urzadzenia napelnionego woda: 78,3 kg
e temperatura pracy: 5-45°C
e szczelnos$¢ obudowy IP 42

e sterowanie:

o aparat wyposazony w modut sterujacy i}

o komunikacja MULB JJRT "

o regulacja temp. powietrza nawiewanego

o sterowanie za pomocg inteligentnego sterownika z wyswietlaczemdotykowym.
Dla potrzeb montazu jednostki wentylacyjnej wymagane jest wykonanie otworu w $cianie
zewngtrznej sali gimnastycznej. Wytyczne montazowe wg DTR producenta jednostek
wentylacyjnych.

2.2. KANALY WENTYLACYJNE

Wytyczne wykonawcze:

e Przewody i ksztaltki o przekroju prostokatnym z blachy stalowej ocynkowanej typu Al
w klasie szczelnosci A, w klasie wykonania N (-400Pa + +1000Pa), wg PN-B-76001 (lub
réwnowaznej), PN-B-76002 (lub rownowaznej) i PN-B-03434 (lub réwnowaznej).

e Przewody i ksztattki o przekroju kotlowym z blachy stalowej ocynkowanej typu Spiro
z fabrycznym, uszczelnieniem z gumy EPDM w klasie szczelnosci A, w klasie wykonania
N (-400Pa + +1000Pa), wg PN-B-76001 (lub réwnowaznej), PN-B-76002 (lub
réwnowaznej) 1 PN-B-03434 (lub réwnowaznej) lub przewody elastyczne typu ,,flex” lub
roOwnowazne.
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e Flastyczne elementy laczace, sluzace do polaczenia sztywnych przewodow
wentylacyjnych z elementami instalacji lub urzadzeniami, z wyjatkiem wentylatorow,
powinny by¢ wykonane z materialdéw co najmniej trudno zapalnych, posiada¢ dlugos¢ nie
wigksza niz 4 m, przy czym nie powinny by¢ prowadzone przez elementy oddzielenia
przeciwpozarowego (Dz. U. Nr 75, §267, ust.6)”

e Elastyczne elementy laczace wentylatory z przewodami powinny by¢é wykonane
z materialdow co najmniej trudno zapalnych, przy czym ich dlugo$¢ nie powinna
przekraczac¢ 0,25 m (Dz. U. Nr 75, §267, ust.7)”

e PN-EN 1507 — Wentylacja budynkéw — Przewody wentylacyjne z blachy o przekroju
prostokatnym — Wymagania dotyczace wytrzymalosci i szczelnosci. lub rbwnowazne

e PN-EN 12237 — Wentylacja budynkow — Sie¢ przewodoéw — Wytrzymatos¢ i1 szczelnosé
przewodow z blachy o przekroju kotowym. lub réwnowazne

e PN-EN 12097 — Wentylacja budynkow — Sie¢ przewodéw — Wymagania dotyczaca
elementéw sieci przewodow ulatwiajacych konserwacje systeméw przewodow. lub
rownowazne

e PN-EN 15780 — Wentylacja budynkéw — Sie¢ przewodéow — Czysto$¢ systemow
wentylacji. lub rbwnowazne

Projektuje si¢ zastosowanie systemowych czerpni i wyrzutni prefabrykowanych, dedykowa-

nych dla zastosowanych aparatow nawiewno-wywiewnych, montowanych na elewacjach bu-

dynku sali gimnastycznej. Kanaly wentylacyjne instalacji wentylacji wykona¢ z blachy stalo-

wej ocynkowanej. Kanaly wentylacyjne musza mie¢ gtadkie Sciany, a wykonanie ksztattek i

polaczen powinno by¢ wykonane aerodynamicznie. Nie dopuszcza si¢ pozostawienia ostrych

krawedzi wewnatrz ksztattek.

2.3.PODWIESZENIA, PODPARCIA, PUNKTY STALE

Wytyczne wykonawcze:

e przejscia kanalow wentylacyjnych przez przegrody budowlane nalezy zabezpieczy¢
materialami nie przenoszacymi drgan,

e zamocowania przewodow do elementéw budowlanych powinny by¢ wykonane
z materialow niepalnych, zapewniajacych przejecie sity powstajacej w przypadku pozaru
w czasie nie krdtszym niz wymagany dla klasy odpornosci ogniowej przewodu lub klapy
odcinajacej (Dz. U. Nr 75, §268, ust. 1, pkt. 2)”,

e PN-EN 12236:2003 - Wentylacja budynkéw - Podwieszenia i podpory przewodow
wentylacyjnych - Wymagania wytrzymatosciowe. lub rownowazne

2.4.ZABEZPIECZENIA ANTYKOROZYJNE

Przewody i1 ksztaltki nie wymagaja zabezpieczenia antykorozyjnego ze wzgledu na wykonanie
z blachy ocynkowanej.Pozostale elementy tj. konstrukcje wsporcze i odcinki przewodéw po
przejsciu przez przegrody zewnetrzne nalezy oczysci¢ i do drugiego stopnia czystosci zgodnie
z normg PN-70/M-50050 lub rownowazne. Elementy ocynkowane nalezy przed pomalowaniem
odtlusci¢. Nastepnie wszystko pomalowac farba poliwinylowa do bezposredniego malowania
blach ocynkowanych.

2.5.STEROWANIE

Aparaty nawiewno-wywiewne sterowane beda za pomoca sterownika z ekranem dotykowym,
ktéry zamontowany bedzie w pom. nauczycieli WF.
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Ze wzgledu na przewidziany montaz sterownika poza pomieszczeniami sal gimnastycznych,
wiodacym czujnikiem temperatury w pomieszczeniach beda czujniki zamontowane przy
aparatach nawiewno-wywiewnych.

Zastosowany sterownik umozliwi ustawienie dla kazdego dnia do 20 zdarzen
wlaczenia/wylaczenia. Dla kazdego zdarzenia bedzie mozliwe ustawienie dowolnej zadanej
temperatury pracy urzadzen, w zakresie 5 — 35° C.

Podstawowe parametry zastosowanego sterownika:

Napiecie zasilania 24VDC

Sposéb sterowania Ekran dotykowy

Zakres regulacji temperatury +5 + +45°C

Zakres temperatury pracy -10 = +60°C

Czujnik temperatury wewnetrzny

Stopien ochrony 1P20

Sposob montazu natynkowy

Obudowa tworzywo sztuczne ABS, RAL 9003

Max. ilos¢ obstugiwanych 31
urzadzen

1. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO RO-
BOT BUDOWLANYCH

Sprzet 1 maszyny niezbgdne lub zalecane do wykonania rob6t budowlanych musza by¢
sprawne technicznie, nie powodujace zagrozenia dla zycia lub zdrowia obslugujacych.
Nalezy uzywac narzedzi i sprzetu ktory zapewni odpowiednig jakos¢ wykonanych robot.

Przy wykonywaniu prac montazowych stosowaé narzedzia zalecane przez producentow mate-
riatow 1 urzadzen oraz zgodnych z technologia wykonania. Sprzet i maszyny musza by¢ zaak-
ceptowane przez inspektora nadzoru. Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentow po-
twierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

IV. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Dojazd do placu budowy odbywac si¢ bedzie droga publiczng. W przedmiotowych robotach
brak jest wymagan szczegdlnych co do transportu. Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi
Srodkami transportu. W czasie transportu material nie moze ulec uszkodzeniu. Transport rur
powinien by¢ wykonany pojazdami o odpowiedniej dtugosci, tak by wolne konce wystajace
poza skrzyni¢ tadunkowa nie bylo dtuzsze niz 1,0 m. Jezeli rury sa przewozone luzno to ich
stos na samochodzie nie moze by¢ wyzszy niz 1m. Wykonawca jest zobowigzany do stosowa-
nia jedynie takich srodkow transportu, ktdre nie wplyna niekorzystnie na jakos$é i wlasciwosci
przewozonych towaréw. Srodki transportu wjezdzajace na droge publiczna z budowy nie moga
jej zanieczyszczaé. Kola samochoddw, nalezy oczysci¢ z zanieczyszczen np. blota. Wszystkie
materialy musza by¢ transportowane zgodnie zaleceniami producenta.
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V. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. ZASADY WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wszystkie roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z:

e RMPiPMB z dnia 28.03.1972 r. w sprawie BHP przy wykonywaniu robét budowlano-
montazowych (Dz. U. Nr 13 poz. 97)

e standardami okre$lonymi w ,,Warunkach technicznych wykonania i odbioru robot
budowlano-montazowych” t. Il — Instalacje sanitarne i przemyslowe, lub rownowazne

e wytycznymi dotyczacymi ilosci powietrza, zawartymi w rozporzadzeniu z dnia 30 wrzesnia
2002 roku, Dziennik Ustaw nr 171 pozycja 1395, lub réwnowazne

e Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki 1 ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 75, poz.
690) ze zmianami z dnia 7 kwietnia 2004 roku ( Dz.U.Nr109 poz.1156 ),

e Wymaganiami, jakim powinny odpowiada¢ pod wzgledem fachowym 1 sanitarnym
pomieszczenia i urzadzenia zakladu opieki zdrowotnej (Dz. U. Nr 213, poz. 1568 z 2006
roku z p6zniejszymi zmianami).

Nalezy takze zwraca¢ uwage na zalecenia producentow materiatlow przy ich montowaniu.

Montazysta powinien posiada¢ certyfikat upowazniajacy do wykonywania instalacji w danym

systemie wydany przez producenta. Przed przystgpienie do montazu instalacji nalezy:
e wyznaczy¢ miejsca uktadania (montazu) rur, ksztattek, armatury i urzadzen,

e wykona¢ otwory i obsadza¢ uchwyty, podpory i podwieszenia,
e wykona¢ otwory w $cianach i stropach dla przej$¢ przewodow.

W miejscach przejs¢ wszystkich rur przez przegrody budowlane (takze Scianki dzialowe)

powinny one by¢ osadzone w tulejach ochronnych wystajacych 2 cm poza lico $ciany, przy

czym w miejscach tych nie moze by¢ polaczen rur. Przestrzen miedzy rurociagiem a tuleja
ochronng powinna by¢ wypelniona szczeliwem elastycznym.

5.2.ROBOTY PRZY INSTALACJI WENTYLACJI
5.2.1. MONTAZ APARATOW NAWIEWNO-WYWIEWNYCH

Dla potrzeb montazu jednostki wentylacyjnej wymagane jest wykonanie otworu w $cianie ze-
wnetrznej sali gimnastycznej. Wytyczne montazowe wg DTR producenta jednostek wentyla-
cyjnych i wytycznych projektu technicznego.

5.2.2. ZASILENIE NAGRZEWNIC WODNYCH

Dla potrzeb eksploatacji aparatdow nawiewno-wywiewnych wymagane jest doprowadzenie

czynnika grzewczego z rozdzielaczy instalacyjnych w kottowni gazowej, wg wytycznych:

e instalacje nalezy wykona¢ z rur wielowarstwowych PE-X prowadzonych podtynkowo ze
wzgledu na specyfike pomieszczen, w ktorych zamontowane beda aparaty wentylacyjne,

e przylaczedo aparatu powinno by¢ wykonane w sposob niepowodujacynaprezen.
instalacjamusi by¢ wykonana w taki sposob (zastosowanie na zasilaniu i powrocie
instalacji zawordw odcinajacych), aby w razieawarii jednostki wentylacyjnej istniata
mozliwo$¢ przeprowadzenia demontazuaparatu,

e nainstalacji, w obudowach aparatéw wentylacyjnych zabudowane beda zawory tréjdrozne
z sitownikiem 230V,

e instalacja zasilajaca nagrzewnice wodne musi by¢ zabezpieczona przed wzrostem ci$nienia
powyzej 1,6 MPa.
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5.2.3. ODPROWADZENIE SKROPLIN

Projektuje sie instalacje odprowadzenia skroplin z aparatow nawiewno-wywiewnych, ktéra
wykonana bedzie z rur PP-R. Odprowadzanie skroplin realizowane bedzie grawitacyjnie na
odcinku od tac ociekowych do ujscia na zewnatrz budynku, na grunt. Przewody skroplin
prowadzone po zewnetrznej elewacji budynku nalezy ulozy¢ pod warstwa docieplenia.

VI. KONTROLA, BADANIA I ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

Kontrola, badanie oraz obior wyrobéw powinny by¢ dokonane wedlug wymagan i w sposéb
okreslony przez PN. Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli
jakosci robot na terenie i poza placem budowy. Odbiory remontowanej instalacji wentylacji
polega¢ beda w szczegblnosci na:
kontroli jako$ci materiatéw i urzadzen uzytych do budowy instalacji,
kontroli zgodnosci zamontowanych urzadzen z projektem,
kontroli jakos$ci potaczen,

e przeprowadzeniu proby szczelnosci,

e przeprowadzeniu kontroli sprawnosci i wydajnosci urzadzen wentylacyjnych.
Wszystkie badania 1 pomiary bedg prowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm.

6.1. KONTROLA JAKOSCI MATERIALOW

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiadaé wymaganiom dokumentacji
projektowej 1 ST oraz musza posiadaé aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci lub
swiadectwa dopuszczeniowe produktow i uzyskaé akceptacje Inspektora Nadzoru.

Badanie materialow uzytych do wykonania robdt nastepuje przez poréwnanie cech materiatow
z wymaganiami  dokumentacji  projektowej 1 odpowiednich norm materialowych

wymienionych w ST.

Material powinien by¢ sprawdzony przed jego wbudowaniem. Na terenie budowy nie moga
znajdowa¢ si¢ materialy inne niz zastosowane w projekcie, specyfikacji technicznej i1
nieposiadajace atestow lub aprobat.

6.2.KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA ROBOT

Kontrola jakosci wykonanych robot polega na pordwnaniu wykonanych robét z zaleceniami
zawartymi w dokumentacji projektowej oraz warunkach technicznych wykonania i odbioru
robot budowlano-montazowych.

Kontrola polega¢ bedzie migdzy innymi na:

- prawidlowosci ulozenia rur,

- szczelnosci wykonania polaczen,

- prawidlowosci zainstalowania armatury i urzadzen.

6.3.ZASADY POSTEPOWANIA Z WADAMI WYKONANYCH ROBOT
Wszystkie materialy nie spelniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach

specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajace wymagan zostang wbudowane,
lub zastosowane to Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wilasny koszt.
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VII. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Podstawa dokonywania obmiardéw, okreslajacych zakres prac wykonywanych w ramach po-
szczegoOlnych pozycji, jest przedmiar robdt, bedacy integralng czescig dokumentacji projekto-
wej. Obowigzujace jednostki obmiarowe:

- dlugosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami mierzone poziomo, wzdluz linii osiowej -
podawane w [m],

- objetosci wyliczane w [m?],

- powierzchnie wyliczane w [m?],

- sprzet 1 urzadzenia w podawane w [szt.].

- 1losci, ktére majg by¢ obmierzane wagowo, okreslane w kilogramach lub tonach.

VIIL ODB!(')R RO];()T BUDOWLANYCH
8.1. ODBIOR ROBOT ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Do podstawowych obowigzkow Wykonawcy nalezy zglaszanie inwestorowi do odbioru robot
ulegajacych zakryciu lub zanikajacych. Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
polega na finalnej ocenie jakosci wykonanych robét oraz ilosci tych robdt, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegng zakryciu, a takze na przeprowadzeniu proby szczelnosci. Odbior
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru. Odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
podlegaja wszystkie technologiczne czynnosci zwiazane z wykonaniem instalacji wentylacji.
Odbidr robdt zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
korekt 1 poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot. Z kazdego odbioru nalezy
sporzadzaé protokot.

Badania szczelnosci powinny by¢ wykonane przed zakryciem bruzd, przed wykonaniem
izolacji cieplnej. Odbiorom czgsciowym nalezy poddac te elementy urzadzen, ktére zanikaja
w wyniku postepu robot, ktorych sprawdzenie jest utrudnione badz niemozliwe w fazie odbioru
koncowego.

8.2. ODBIORY ROBOT TOWARZYSZACYCH

Wykonawca odpowiada za odtworzenie obiektéw do stanu pierwotnego, co stanowi przedmiot
komisyjnego odbioru robdt towarzyszacych przedmiotowej inwestycji.

IX. ROZLICZENIA ROBOT

Zasady rozliczen robot prezentuje cze$¢ ogdlna ST.
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